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Motion Control & Systems

Motoren, Drives & Zubehor Rundtische

Direktangetriebene Rundtische von HIWIN bieten durch
den spielfreien und sehr steifen Aufbau vielseitige
Einsatzmadglichkeiten. Das kompakte Design erleichtert
die Integration des Rundtisches und ermdglicht eine
platzsparende Konstruktion. Verschiedene Baugréfien in
Durchmesser und Hohe erleichtern die richtige Auswahl
des Rundtisches. Auf Wunsch werden die Rundtische auch
als Komplettsystem mit Antriebsverstarker geliefert.
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1. Produktiibersicht

HIWIN-Rundtische DMS Seite 9

Standard-Baureihe

Drehmomente bis 450 Nm

Integrierter Drehgeber
AuBendurchmesser 110 - 300 mm
Optional mit pneumatischer Klemmung

O 0O O0OO0OOo

HIWIN-Rundtische DMN Seite 18

Extrem flache Bauweise
Drehmomente bis 39,6 Nm
AuBendurchmesser 118 - 230 mm
Integrierter Drehgeber

O O O0Oo
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2. Applikationsbeispiele

2.1 HIWIN-Rundtische optimieren Transportvorgange

Die Vorgabe

(e}

(e]

(e]

Schnelle Positionierung beim Transport der Werkstiicke zwischen den verketteten
Anlagenteilen auf einer senkrechten Kreisbahn = besondere Anforderungen an
Beschleunigungs- und Bremsleistung aufgrund kurzer Verfahrstrecken.

Flexible Ldsung, bei der sich wéhrend der Inbetriebnahme auch noch etwas
dndern oder einfiigen liefe.

In jeder Position soll angehalten werden konnen, um die Teile zu inspizieren.

Unsere Umsetzung

o
o

(e]

Schwenkantrieb minimiert die Taktzeiten = Zeit und Kosten sparen.

Fliehkréfte werden vermindert = Komponenten schnell und schonend mit dem
Greifarm zur ndchsten Station transportieren.

Prazisionslager und optisches Wegmess-System = hichste Wiederholgenauig-
keit.

Hohlwellenausfiihrung = Leitungen oder Mechaniken einfach durchfiihren.
Direktantrieb = Wegfall von Getriebespiel und der verschleiBanfalligen Getriebe-
mechanik.

2.2 HIWIN-Rundtisch im Glasplattenhandling

Die Vorgabe

(e]

(e]

(e]

Lay-up-Station, in der nach der Verlgtung die fertigen Strings mit speziellen
Vakuumsaugern angesaugt werden, anschlieBend geschwenkt und wahlweise in
Stringboxen oder auf Glasplatten abgelegt werden.

Die aktuelle Aufnahme der Z-Achse fiir den Querbalken iiber Zahnriemen und
Servomotor sollte ersetzt werden, weil die Losung zu viel Bauraum beansprucht
und die Masse zu hoch ist.

Bei kompakter Bauform hohes Drehmoment erforderlich wegen langem Schwenk-
arm und hohem Eigengewicht des Arms.

Hohe Geschwindigkeit erforderlich wegen kurzer geforderter Zykluszeiten.

Unsere Umsetzung

(e]

(e]

Ausfiihrung als Rundschalttisch = hohes Drehmoment bei kompakter Bauform =
hoher Durchsatz sowie Platz- und Kostenersparnis

Hohlwellenausfihrung = Durchfiihrung von Pneumatikschl&uchen und Leitungen
méglich

Direktantrieb = Wegfall von Getriebespiel und der verschleiBanfalligen Getriebe-
mechanik

Adaption an die vorhandene Steuerung
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3. HIWIN-Rundtische DMS

3.1 Eigenschaften der DMS-Rundtische

DMS-Rundtische sind direkt angetriebene Rundtische und kommen damit ohne
Getriebe aus. Die extrem steife Verbindung von Mator und Last gekoppelt mit einer
hochwertigen Servo-Antriebsregelung sorgen fiir hervorragende Beschleunigungsfa-
higkeit und eine gute Gleichformigkeit der Bewegung. DMS-Rundtische sind durch die
Hohlwellenausfiihrung besonders fiir Aufgaben in der Automatisierung geeignet. Die
Burchfiihrung von Medien, Leitungssystemen oder Mechaniken ist problemlos méglich.

Hauptmerkmale:
O Spielfrei und extrem dynamisch

o Biirstenlos und drehmomentstark
O Integrierter optischer Drehgeber

Typische Anwendungen:
o Automatisierungstechnik
o Pick-and-Place

3.2 Bestellcode DMS-Rundtische

ms . N A

Torquemotor

Ausfiihrung:
S: Rundtisch komplett
mit Kreuzrollenlagerung

T E
Sonderausstattung:

0:  Ohne

Schutzklasse:
0: IP40

Klemmelement:

0: Ohne

AuBendurchmesser [mm]:
0: 110

1. 150

3. 200

7. 300
Rotorhdhe [mm]:
2. 20

3030

4 40

6: 60

7. 70

8: 80

C: 120

Wegmess-System:

A: Optisch, inkrementell (DMSO,

DMST, DMS3)

D:  Optisch, inkrementell (DMS7)

Wicklungsvariante:
Ohne: Standardwicklung
L: Fiir hohe Drehzaht

TM-06-2-DE-2009-K
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3.3 Spezifikationen Rundtische DMS

3.3.1 Spezifikationen Rundtische DMS0

Drehmoment-Drehzahl-Diagramm (Zwischenkreisspannung: 560 VDC)
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Tabelle 3.1 Technische Daten DMS0

| Symbol | Einheit | DMS03

Technische Daten Rundtisch

Spitzenmoment (fiir 1 Sek.) Th Nm 9.3
Dauermoment Te Nm 31
Stillstandsmoment T Nm 217
Tragheitsmoment der rotierenden Teile |J kgm? 0,003
Gewicht Mn kg b
Max. Axiallast I N 3.700
Max. Radiallast % N 820
Max. Kippmoment Mk Nm 40
Nenndrehzahl (bei 400VAC, 30% ED) | n 1/min 700
Genauigkeit arcsec | 4b/x102
Wiederholgenauigkeit arcsec +3
Rundlauffehler mm 0,03
Planlauffehler mm 0,03
Schutzklasse [P40
Technische Daten Motor

Spitzenstrom (fiir 1 Sek.) ly Aeft 6,0
Dauerstrom le Aes 2.0
Motorkonstante K Nm/AW |05
Wicklungswiderstand ! Rss Q 7.
Motorinduktivitat ") L mH 15,2
Elektrische Zeitkonstante Te ms 21
Drehmomentenkonstante K Nm/Agr | 1,55
Spannungskonstante Ky Vegi/(rad/s) | 0,82
Polanzahl p 10
Thermischer Widerstand Rin °c/w 1,76
Thermische Zeitkonstante Ty S 1.930
Thermoschutz PTC SNM 100
Max. Zwischenkreisspannung Vv 600

Alle Werte +10 % bei 25 °C Umgebungstemperatur

1) Gemessen zwischen Phase-Phase
2 Mit Fehlerkompensation

Technische Daten Encoder Typ A (optisch, inkremental)

O 2.048 Striche/Umdrehung
O Indexmarke
o Signalausgang sin/cos 1Vsg

10
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Abmessungen DMS0
(Werte siehe Tabelle 3.1)

117,5+0,3

6 x 60° =360°

D24H7
Drehende Hohlwelle

6-M5 x 0,8P x 10tief
P.C.D @60
(Anschlussgewinde Rotor)

2-09H7 x 2,1tief
fiir Zentrierbiichse

6-M6 x 1P x 9tief 6 60°=360°
P.C.D @90
(Anschlussgewinde Stator)

Anschluss Motor
Einbaudose M17 [

Anschluss Encoder
Einbaudose M17 [

Ansicht X

TM-06-2-DE-2009-K
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3.3.2 Spezifikationen Rundtische DMS1

Drehmoment-Drehzahl-Diagramme (Zwischenkreisspannung: 560 VDC)
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Tabelle 3.2 Technische Daten DMS1

| Symbol | Einheit | DMS14 DMS18
Technische Daten Rundtisch
Spitzenmoment (fiir 1 Sek.) Ty Nm 30 40
Dauermoment Tk Nm 10 20
Stillstandsmoment Ts Nm 7 14
Tragheitsmoment der rotierenden Teile | J kgm? 0,0065 0,0075
Gewicht Mn kg 7.0 95
Max. Axiallast F, N 3.700
Max. Radiallast i N 1.700
Max. Kippmoment Mk Nm 60
Nenndrehzahl (bei 400 VAC, 30% ED) | n 1/min 600 500
Genauigkeit arcsec | 4b/x102
Wiederholgenauigkeit arcsec +3
Rundlauffehler mm 0,03
Planlauffehler mm 0,03
Hahe H mm 120 160
Schutzklasse [P40
Technische Daten Motor
Spitzenstrom (fiir 1 Sek.) Iy At 12
Dauerstrom le Aett 4
Motorkonstante K Nm/YW  |1,0 16
Wicklungswiderstand " Rys Q 39 6,5
Motorinduktivitat! L mH 14,0 26,0
Elektrische Zeitkonstante Te ms 3.6 40
Drehmomentenkonstante K Nm/Agt | 2,50 5,00
Spannungskonstante Ky Vesi/(rad/s) | 1,2 Lk
Polanzahl 2p 22
Thermischer Widerstand Rin °c/w 0,80 0,48
Thermische Zeitkonstante Tin S 2.290 2.520
Thermoschutz PTC SNM 100
Max. Zwischenkreisspannung v 600

Alle Werte + 10 % bei 25 °C Umgebungstemperatur

1l Gemessen zwischen Phase-Phase
2 Mit Fehlerkompensation

Technische Daten Encoder Typ A (optisch, inkremental)

O 3.600 Striche/Umdrehung
O Indexmarke
o Signalausgang sin/cos 1Vsg

12
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Abmessungen DMS1
(Werte siehe Tabelle 3.2)
Mk
‘. /_\ -
799

H+0,3

6x 60°=360°

@35 H7
Drehende Hohlwelle

6-M6 x 1P x 9tief
P.C.D @60
(Anschlussgewinde Rotor)

45,5

2-P9H7 x 2,1tief
fiir Zentrierbiichse

2-P5H7 x Ttief
P.C.D @48

8-Mé x 1P x 12tief 8 x 45°=360°
P.C.D 9142 ‘
(Anschlussgewinde Stator] 2-@5H7 x Ttief

P.C.D @142

Anschluss Motor
Einbaudose M17

Anschluss Encoder
Einbaudose M17

Ansicht X
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3.3.3 Spezifikationen Rundtische DMS3

Drehmoment-Drehzahl-Diagramme (Zwischenkreisspannung: 560 VDC)
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Tabelle 3.3 Technische Daten DMS3
| Symbol | Einheit | DMS34 DMS38 DMS3C
Technische Daten Rundtisch
Spitzenmoment (fiir 1 Sek.) Th Nm 60 120 180
Dauermoment Tk Nm 20 40 60
Stillstandsmoment Ts Nm 14 28 47
Tragheitsmoment der rotierenden Teile | J kgm? 0,020 0,026 0,035
Gewicht Mn kg 21 26 32
Max. Axiallast F, N 8.000
Max. Radiallast i N 6.500
Max. Kippmoment Mk Nm 240
Nenndrehzahl (bei 400 VAC, 30% ED) | n 1/min 700 450 300
Genauigkeit arcsec | +25/x102
Wiederholgenauigkeit arcsec +25
Rundlauffehler mm 0,05
Planlauffehler mm 0,05
Hahe H mm 150 190 230
Schutzklasse [P40
Technische Daten Motor
Spitzenstrom (fiir 1 Sek.) Iy At 10,2
Dauerstrom le Aett 34
Motorkonstante K Nm/AW |18 28 3.6
Wicklungswiderstand " Rop Q 75 12,0 171
Motorinduktivitat " L mH 34,6 b3.0 84,4
Elektrische Zeitkonstante Te ms b bh 49
Drehmomentenkonstante K Nm/Ag |6 12 18
Spannungskonstante Ky Vei/(rad/s) | 3 6 9
Polanzahl p 22
Thermischer Widerstand Rin °c/w 0,73 0,46 0,32
Thermische Zeitkonstante Tin S 2.020 2.130 2.170
Thermoschutz PTC SNM 120
Max. Zwischenkreisspannung v 600

Alle Werte + 10 % bei 25 °C Umgebungstemperatur

1l Gemessen zwischen Phase-Phase
2 Mit Fehlerkompensation

Technische Daten Encoder Typ A (optisch, inkremental)

O 3.600 Striche/Umdrehung
O Indexmarke
o Signalausgang sin/cos 1Vsg

14
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Abmessungen DMS3
(Werte siehe Tabelle 3.3)

Mgk

D12 H7 x 21tief
fiir Zentrierhiilse

Anschlussgewinde
8x M6 x Ytief

Markierungspunkt

Referenzpunkt

0120
@ 200

50
@ 60 H7

@12 H7 x 2 1tief
fiir Zentrierhiilse

D12H7 x 21tief
fiir Zentrierhiilse

Drehende Hohlwelle

Anschluss Encoder
Eﬂl (Einbaudose M17)
H— Anschluss Motor
(Einbaudose M17)

Anschlussgewinde
10xMé x tief

D12H7 x 2 1tief
fiir Zentrierhiilse

Ansicht X

TM-06-2-DE-2009-K 15
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3.3.4 Spezifikationen Rundtische DMS7

Drehmoment-Drehzahl-Diagramme (Zwischenkreisspannung: 560 VDC)
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Tabelle 3.4 Technische Daten DMS7
| Symbol | Einheit | DMS74 DMS76L DMSTC
Technische Daten Rundtisch
Spitzenmoment (fiir 1 Sek.) Th Nm 150 225 450
Dauermoment Tk Nm 50 75 150
Stillstandsmoment Ts Nm 35,0 525 10,0
Tragheitsmoment der rotierenden Teile | J kgm? 0,152 0174 0,241
Gewicht Mn kg 39.0 44y 61,5
Max. Axiallast F, N 8.000
Max. Radiallast i N 6.500
Max. Kippmoment Mk Nm 360
Nenndrehzahl (bei 400 VAC, 30% ED) | n 1/min 290 400 80
Genauigkeit arcsec | +25/x102
Wiederholgenauigkeit arcsec +25
Rundlauffehler mm 0,05
Planlauffehler mm 0,05
Hahe H mm 160 180 240
Schutzklasse [P40
Technische Daten Motor
Spitzenstrom (fiir 1 Sek.) Iy At 10,2 20,4 10,2
Dauerstrom le Aett 34 68 3.4
Motorkonstante K Nm/AYW |39 5,0 7.7
Wicklungswiderstand " Rop Q 12,9 43 29,0
Motorinduktivitat " L mH 55 19 145
Elektrische Zeitkonstante Te ms 43 b 50
Drehmomentenkonstante K Nm/Ag | 17,0 12.8 51,1
Spannungskonstante Ky Vesi/(rad/s) | 9.8 74 29,5
Polanzahl p bk
Thermischer Widerstand Rin °c/w 0,42 0,32 0,19
Thermische Zeitkonstante Tin S 2.230 2.330 2.350
Thermoschutz PTC SNM 120
Max. Zwischenkreisspannung v 600

Alle Werte +10 % bei 25 °C Umgebungstemp
!l Gemessen zwischen Phase-Phase
2 Mit Fehlerkompensation

eratur

Technische Daten Encoder Typ D (optisch, inkremental)

o 11.152 Striche/Umdrehung
O Indexmarke
o Signalausgang sin/cos 1Vsg

16
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Abmessungen DMS7
(Werte siehe Tabelle 3.4)

D12H7 x 2,6tief
fiir Zentrierhiilse

Mg

Anschlussgewinde
8xM8 x 1étief

Markierungspunkt

Referenzpunkt

o~
gl g 3%
8 s 2
S
Drehende Hohlwelle
Anschlussgewinde

9xM8 x 16tief

P12H7 x 2, 6tief
fiir Zentrierhiilse

B12H7 x 2,6tief

©

300

D12H7 x 2,6tief
fiir Zentrierhiilse

Anschluss Encoder
(Einbaudose M17)

TEI Anschluss Motor
(Einbaudose M17)

Ansicht X

TM-06-2-DE-2009-K
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4. HIWIN-Rundtische DMN

4.1 Eigenschaften der DMN-Rundtische

Die besonders flachen und leichten Prazisionsrundtische der DMN-Baureihe eignen
sich fiir alle Anwendungen, in denen eine hohe Steifigkeit und Genauigkeit sowie
maglichst geringe Abmessungen gefordert sind. Typische Einsatzgebiete sind z.B.
die LED-, Solarzellen- oder Halbleiterfertigung. Die wartungsfreien DMN-Rundtische
erreichen durch den Einsatz von Prézisionslagern und optischen Encodern eine sehr
hohe Positionier- und Wiederholgenauigkeit.

Hauptmerkmale:

O Spielfrei und extrem dynamisch
o  Extrem flache Bauweise

O Integrierter Drehgeber

Typische Anwendungen:

O LED-Herstellung und Priifung

o Solarzellen-Produktion

o Halbleiterkomponentenfertigung

4.2 Bestellcode DMN-Rundtische

IEFI N 1 IF
Wegmess-System:

Torquemotor

Ausfiihrung: E: Encoder

N:  Rundtisch komplett, Rotorhdhe [mm]:
flache Bauform 1. 10

AuBendurchmesser [mm]: g gg

b 118 :

7: 180

9: 230

18
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4.3 Spezifikationen Rundtische DMN
4.3.1 Spezifikationen Rundtische DMN42

Drehmoment-Drehzahl-Diagramm (Zwischenkreisspannung: 320/560 VDC)
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Tabelle 4.1 Technische Daten DMN42

| Symbol | Einheit | DMN42

Technische Daten Rundtisch

Spitzenmoment (fiir 1 Sek.) T Nm 42
Dauermoment Te Nm 1.4
Stillstandsmoment Ts Nm 0,98
Tragheitsmoment der rotierenden Teile | J kgm? 0,003
Gewicht M kg 7
Max. Axiallast F, N 600
Max. Radiallast i N 600
Max. Kippmoment Mk Nm 30
Nenndrehzahl (bei 400 VAC) n 1/min 700
Genauigkeit arcsec +4h
Wiederholgenauigkeit arcsec +2b
Rundlauffehler mm 0,03
Planlauffehler mm 0,03
Hdhe H mm 4
Schutzklasse [P40
Technische Daten Motor

Spitzenstrom (fiir 1 Sek.) Iy Agt 45
Dauerstrom le Aot 15
Motorkonstante K Nm/ANW | 04
Wicklungswiderstand ) Ros Q 4,59
Motorinduktivitat") L mH 8,18
Elektrische Zeitkonstante Te ms 1,80
Drehmomentenkonstante K Nm/Ag | 0.97
Spannungskonstante K, Ve/(rad/s) | 0,56
Polanzahl 2p 16
Thermischer Widerstand R °C/W 4,84
Thermische Zeitkonstante Ty S 1.170
Thermoschutz PTC SNM 100
Max. Zwischenkreisspannung Vv 600

Alle Werte +10 % bei 25 °C Umgebungstemperatur
! Gemessen zwischen Phase-Phase

Technische Daten Encoder (optisch, inkremental)
O 2.048 Striche/Umdrehung

o Indexmarke

O Signalausgang sin/cos 1Vss

TM-06-2-DE-2009-K 19
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Abmessungen DMN42
(Werte siehe Tabelle 4.1)
Mk
Fr /_\ Fa
H
(5.3
| ?86 h7 | l
| |
S
o~

ons 4-@6,6 durchg.; B11 x 11tief
108 (Fixierung Stator)
92 2-@5 H7 durchg.
(12 durchg.
@5H7 x 7tief; PCD 75

Anschluss Encoder

78
92

Anschluss Motor

\ Markierungspunkt 6-M5 x 0,8P x 8tief; PCD 75

(Fixierung Rotor)

Referenzpunkt

20
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4.3.2 Spezifikationen Rundtische DMN71

Drehmoment-Drehzahl-Diagramm (Zwischenkreisspannung: 320/560 VDC)
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Tabelle 4.2 Technische Daten DMN71

| Symbol | Einheit | DMN71

Technische Daten Rundtisch

Spitzenmoment (fiir 1 Sek.) Th Nm 1,1
Dauermoment Te Nm 37
Stillstandsmoment Ts Nm 2,59
Tragheitsmoment der rotierenden Teile | J kgm? 0,008
Gewicht Mn kg g1
Max. Axiallast I N 1.000
Max. Radiallast 5 N 1.000
Max. Kippmoment Mk Nm 50
Nenndrehzahl (bei 400 VAC) n 1/min 600
Genauigkeit arcsec +4b
Wiederholgenauigkeit arcsec +2h
Rundlauffehler mm 0,03
Planlauffehler mm 0,03
Hahe H mm 50
Schutzklasse [P40
Technische Daten Motor

Spitzenstrom (fiir 1 Sek.) Iy Aett 10,2
Dauerstrom l¢ Aest 34
Motorkonstante K Nm/NW | 0,6
Wicklungswiderstand Ry Q 2,55
Motorinduktivitat! L mH 9,02
Elektrische Zeitkonstante Te ms 35
Drehmomentenkonstante Kt Nm/Ag | 1,09
Spannungskonstante K, Vegel(rad/s) | 0,63
Polanzahl 2p 16
Thermischer Widerstand Rin °c/w 1.7
Thermische Zeitkonstante Tin S 1.420
Thermoschutz PTC SNM 100
Max. Zwischenkreisspannung Vv 600

Alle Werte + 10 % bei 25 °C Umgebungstemperatur
1) Gemessen zwischen Phase-Phase

Technische Daten Encoder (optisch, inkremental)
O 2.048 Striche/Umdrehung

O Indexmarke

o Signalausgang sin/cos 1Vsg

TM-06-2-DE-2009-K
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Abmessungen DMN71
(Werte siehe Tabelle 4.2)
Mk
‘. /_\ -
(212)
| (2180)
‘ B150 h7 T o fo.03]A]
: l
| o
@m 23
0160
146
4-06,6 durchg.; @11 x 7tief
140 (Fixierung Stator)
@35 durchg. | 2-06 H7 durchg.

@5 H7 x 7tief; PCD 160

Anschluss Encoder

120
140

Anschluss Motor

6-M5 x 0,8P x 8tief; PCD 160
(Fixierung Rotor)

Referenzpunkt

22
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4.3.3 Spezifikationen Rundtische DMN93

Drehmoment-Drehzahl-Diagramm (Zwischenkreisspannung: 320/560 VDC)

1 A S -==Tp

—_T

DMN93

o
=)
T

- - - - d

Moment [Nm]

0 100 200 300 400 500 600 700 800
Drehzahl [1/min]

Tabelle 4.3 Technische Daten DMN93

| Symbol | Einheit | DMN93

Technische Daten Rundtisch

Spitzenmoment (fiir 1 Sek.) If Nm 39,6
Dauermoment Te Nm 13.2
Stillstandsmoment Ts Nm 9.24
Tragheitsmoment der rotierenden Teile | J kgm? 0,012
Gewicht Mn kg 75
Max. Axiallast % N 1.000
Max. Radiallast 5 N 1.000
Max. Kippmoment Mk Nm 50
Nenndrehzahl (bei 400 VAC) n 1/min 500
Genauigkeit arcsec +4b
Wiederholgenauigkeit arcsec +2h
Rundlauffehler mm 0,03
Planlauffehler mm 0,03
Hdhe H mm 5b
Schutzklasse [P40
Technische Daten Motor

Spitzenstrom (fiir 1 Sek.) Iy At 10,2
Dauerstrom I Aett 34
Motorkonstante K, Nm/AW | 1,5
Wicklungswiderstand ! Ros Q 43
Motorinduktivitat ! L mH 23.2
Elektrische Zeitkonstante Il ms 54
Drehmomentenkonstante Kt Nm/As |39
Spannungskonstante Ky Ve (rad/s) | 2,25
Polanzahl 2p 22
Thermischer Widerstand Riy °c/w 1,01
Thermische Zeitkonstante Tih S 1.700
Thermoschutz PTC SNM 100
Max. Zwischenkreisspannung Vv 600

Alle Werte +10 % bei 25 °C Umgebungstemperatur
1l Gemessen zwischen Phase-Phase

Technische Daten Encoder (optisch, inkremental)
O 3.600 Striche/Umdrehung

O Indexmarke

o Signalausgang sin/cos 1Vsg
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Rundtische
HIWIN-Rundtische DMN

Abmessungen DMN93
(Werte siehe Tabelle 4.3)
Mk
‘. /_\ N
0.03/B] (©230)
0,03 ‘ 0160 h7 (5,04 |
-
T T
sl | o
B ] @ } } <
g | | N
| |
1 o35 |
4-@15x 14 tief; @9 durchg.
(Fixierung Stator)
2-@8H7 ('§°"%) durchg.
200 +0,05

PCD 150 0,1
(Fixierung Rotor]

8-M5x0,8P x 10tief; 180 0,1

Markierungspunkt
Referenzmarke

Anschluss Encoder

(47,6)
150 0,05
180 0,1
([D212)

Il

Anschluss Motor

@5H7 (§°"2) x 7 tief

(142,5) 75 +0,05

24



Motion Control & Systems

TM-06-2-DE-2009-K 25



Rundtische
Notizen

26






Wir bewegen.

Linearachsen
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Linearachs-Systeme Torquemotoren Roboter

Linearmotoren Rundtische Antriebsverstarker
und Servomotoren
Deutschland Frankreich Schweiz Niederlande China
HIWIN GmbH HIWIN GmbH HIWIN Schweiz GmbH HIWIN GmbH HIWIN Corp.
Briicklesbind 1 4, Impasse Joffre Eichwiesstrasse 20 info@hiwin.nl www.hiwin.cn
D-77654 Offenburg F-67202 Wolfisheim CH-8645 Jona www.hiwin.nl
Telefon +49(0) 78193278-0 Telefon +33 (0) 3 88 28 84 80 Telefon +41 (0) 55 225 00 25 Japan
Fax +49(0) 7819 3278-90 info@hiwin.fr Fax +41 (0) 55 225 00 20 Osterreich HIWIN Corp.
info@hiwin.de www.hiwin.fr info@hiwin.ch HIWIN GmbH mail@hiwin.co.jp
www.hiwin.de www.hiwin.ch info@hiwin.at www.hiwin.co.jp
Italien www.hiwin.at
Taiwan HIWIN Srl Slowakei USA
Headquarters Via Pitagora 4 HIWIN s.r.0., 0.z.z.0. Rumanien HIWIN Corp.
HIWIN Technologies Corp. 1-20861 Brugherio (MB] Mladeznicka 2101 HIWIN GmbH info@hiwin.com

No. 7, Jingke Road

Taichung Precision Machinery Park
Taichung 40852, Taiwan

Telefon +886-4-2359-4510

Fax +886-4-2359-4420
business@hiwin.tw

www.hiwin.tw

Taiwan

Headquarters

HIWIN Mikrosystem Corp.

No. 6, Jingke Central Road
Taichung Precision Machinery Park
Taichung 40852, Taiwan

Telefon +886-4-2355-0110

Fax +886-4-2355-0123
business@hiwinmikro.tw
www.hiwinmikro.tw

Telefon +39 039 287 61 68
Fax +39 039 287 43 73
info@hiwin.it
www. hiwin.it

Polen

HIWIN GmbH

ul. Putawska 405a
PL-02-801 Warszawa
Telefon +48 22 544 07 07
Fax +48 22 544 07 08
info@hiwin.pl

www. hiwin.pl

SK-01701 Povazska Bystrica
Telefon +421 424 43 47 77
Fax +421 424 26 23 06
info@hiwin.sk
www.hiwin.sk

Tschechien

HIWIN s.r.o.

Medkova 888/11
CZ-62700 Brno

Telefon +42 05 48 528 238
Fax +42 05 48 220 223
info@hiwin.cz
www.hiwin.cz

info@hiwin.ro
www.hiwin.ro

Slowenien

HIWIN GmbH
info@hiwin.si
www.hiwin.si

Ungarn

HIWIN GmbH
info@hiwin.hu
www.hiwin.hu

www.hiwin.com

Korea
HIWIN Corp.
www.hiwin.kr

Singapur
HIWIN Corp.
www.hiwin.sg
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